








著名赛道“啤
酒瓶走廊”

斯坦福团队的
Stanley以不到7

小时的成绩获得
冠军，获得了
200万美元大奖















自动控制行驶方向的功能由小车上的USB摄像头作为主要传感器，采集

得到的前方道路图像经过数据预处理后，接入神经网络的输入层，由神经网络

的输出层状态将生成控制信号，控制小车的直走、左转、右转、与停止。
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光敏传感器

传感器

声敏传感器 气敏传感器 化学传感器
压敏、温敏、

流体传感器

视觉 听觉 嗅觉 味觉 触觉









人眼识别过程

人眼看事物，首先要通过对眼前所

有事物进行捕捉收录，之后将信息

传递到大脑。而大脑能够依据之前

记忆的内容对事物做出反应

计算机识别

计算机视觉利用摄像机以及电脑替

代人眼获取图像信息，利用视觉控

制系统代替大脑对视觉图像进行处

理和解释
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